Y

NOTE DE CALCUL

Projet: DOUAI GRIL

DESCENTE DE CHARGES
NC N° 01

HIPPODROME DE DOUVAI

GRIL HAUT ET BAS

CARACTERISTIQUES

POIDS MORT caillebotis + machinerie 60daN/m2
surcharges gril 10000 daN total répartie
soit env 50daN/m2




J—""S\“

e
. ﬁ ROBOT v 15.5.3 _ ® RoboBAT 1996-2002

Auteur : Fichier : DOUAI GRIL rtd
Adresse : Projet : DOUAI GRIL

-

Données - Nocuds

Données - Barres

Données - Sections

Données - Chargements

Réactions - Valeurs

WVue - Forces de réaction; Cas : 3 (CP+5)

Vue - Forces de réaction; Cas : 3 (CP+8) 3 GRIL HAUT
Vue - Forces de réaction; Cas : 3 (CP+8) 4 GRIL BAS
REPERAGE NOEUDS GRIL BAS

REPERAGE DES NOEUDS GRIL HAUT

PERSPECTIVE

T
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i4
15
186
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¥ ROBOTV 1553

Auteur :
Adresse :

© RoboBAT 1996-2002
Fichier : DOUAI GRIL.rid
Projet : DOUAI GRIL

Données - Noeuds

Noeud X{m) Y {m) “ Z (m)

Appui

Code de I'appti

1 245 -9.14 2.00
2 245 914 200
3 414 914 2.00
- s
. .
8

9

o-ou _9.1..5 .. “..
4.14 -4.17

S
z

XYZ

z

™

bl
bl

ool

IIbIH

Hbill

[a]l]

bibill
i

el
liil

bl

l
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AT ROBOT v 15.5.3 © RoboBAT 19986-2002
Auteur : Fichier : DOUAl GRIL.rtd
Adresse : Projet : DOUAI GRIL

Noeud X (m) Y (m) Z(m) Appui Code de 'appui

54 1.00 870 2.00
55 100 580 200
56 1.00, 2.90 2,00
57 258 8.70 2,00
58 2.58 5.80 2.00
59 2.58 2.90 2.00
pic e — Sa o
61 5.84 2,90 2.00
62 7.30 5.80 2.00
63 7.30 2.90 200
64 8.75 2.90 2.00
66 8.84 -8.84 0.0 bibll]
67 1210 400 00
68 1210 324 0.0 ~ Hbay
69 - 1210 0.0 0.0 "
70 9.10 00 0.0
7 8.10 845 0.0
72 584 = 870 00
73 10.35 -8.70 0.0
74 584 -850 0.0
75 | 12.84 -4.00 0.0
76 | 1284 0.0 0.0
77 1152 550 0.0
78 910 400 0.0
79 810  -1.35 0.0
80 1284 135 0.0
81 7.30 -8.70 0.0
B2 730 650 0.0
83 10.35 -850 0.0
84 10.35 -4.00 0.0
85 10.35 135 0.0
8 | 1160 634 0.0
87 11.60 -4.00, 0.0
a8 11.60 -1.35 0.0
89 11.60 0.0 0.0
90 10.35 00 00
91 584 -850 200
92 910 -4.00 2.00,
93 9.10 -1.35 2.00
9 8.84 8.84 00 bl
95 12.10 400 0.0
ET: 1210 3.24 0.0 il
- e o o5
98 5.84 8.70 0.0
93 10.35 8.70 0.0
100 5.84 6.50 0.0
101 12.84 4.00 0.0
102 11.52 6.50 0.0
103 9.10 4,00 0o
104 8.10 1.35 0.0
105 12.84 1.35 0.0
106 7.30 8.70 0.0

| Date: 260105
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Auteur :
Adresse :

L
i ﬁ ROBOT v 155.3

© RoboBAT 1998-2002
Fichier : DOUA! GRIL.rid
Projet : DOUAI GRIL

Noeud X (m) ¥ {m} Z (m) Appui Code de l'appui
107 7.30 6.50 0.0
108 10.35 6.50 0.0
109 10.35, 400 0.0
110 10.35 135 0.0
11 11.60 8.34 0.0
112 11.60 4.00 0.0
113 11.60 1.35 0.0
114 5.84 8.50, 2.00

s 9.10 4.00 2.00
186 | 910 1.35 2.00
149 5,84 10.00. 0.0

Date : 26/01/05
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BN roBOTVv 155.3 © RoboBAT 1996-2002

Auteur ; Fichier : DOUAI GRIL.rid

Adresse ; Projet : DOUAI GRIL

Données - Barres

. . i.ongueur | Gamma
Barre Noeud 1 | Noeud 2 Section Matariau 3“) (Deg) Type de ba“rre

1 1 2 IPE 240 'ACIER  4.80 0.0 Barre
2 3  PE240 ACIER  1.60 00 " Barre
3 5 IPE 240 ACIER  9.14 0.0 “ Barre

4 3 IPE 240 ACIER  4.97 0.0 Barre
5 8 IPE 240 ACIER  4.17 0.0 '~ Barre
6 10 IPE 240 ACIER  2.45 0.0 Barre
7 1 IPE 240 ACIER 270 00 ~ Barre
8 12 13 PE 240 ACIER  2.85 a0 Barre
9 13 14  IPE240 ACIER  3.03 00  Bame
10 % 17 ~ UUPN 160 ACIER  6.34 0.0 Barre
1 18 18 UUPN 160 ACIER  9.25 0.0 Barre
2 | 20 21 UUPN 160 ACIER  9.60 06  Bame
13 2 10 UUPN 160 ACIER 9560 0.0 Barrej
14 23 IPE 100 ACIER 290 0.0 " Bare
15 25 IPE 100 ACIER 290 00 Barre|
16 24 iPE 100 ACIER 280 0.0 ' Barre
e o e 100 aobn sea o0 e
18 28 IPE 100 ACIER 290 0.0 Barre
13 20 IPE 100 ACIER 290 00 ' Barre
20 17 UPN 160 ACIER  2.90 0.0 " Barre
21 31 IPE 100 ACIER 280 0D ' Barre
22 32 IPE 100 ACIER  2.80 0.0 Barre
23 34 IPE 100 ACIER  2.90 00 Barre
24 35 IPE 100 " ACIER  2.90 0.0 Barre
25 19 IPE 100 ACIER  2.90 00 ' Bame
26 37 IPE 100 'ACIER  2.90 00 Barre
27 16 IPE 100 ACIER 290 0.0 Barre
o I o 100 o AGER aan e R
29 20 IPE100  ACIER 200 00 Barre
30 39 i IPE240 ACIER  4.90 0.0  Bare
31 41 IPE 240 ACIER  1.89 00  Barel
32 5 IPE 240 ACIER 8.4 00 ~ Barre
33 41 IPE 240 ACIER 497 0.0 Barre
34 | 43 g IPE 240 ACIER 4.7 0.0 " Barre
% o s o 240 OER 246 oo e
36 44 45 IPE 240 ACIER 270 00 Barre|
3 45 48 " IPE240 ACIER 2.88 0.0 Barre
g 48 41 IPE 240: ACIER 303 00D ) Barre
39 48 49 UUPN160  ACIER 634 00 T Barrel
4 | 50 51 UUPN 160 ACIER 925 0.0 Barre
# 52 83 UUPN 160 ACIER  9.60 0.0 Barre}
42 54 55 [PE 100 AGIER 260 0.0 Barre
43 | 58 26 IPE 100  ACIER 2.0 0.0 Bane
43 55 56 iPE 100 ACIER 290 00 Barre
45 57 58 IPE 100 ACIER 260 0.0 Barre
46 58 59 IPE 100 ACIER 290 00 Barre
47 59 30 IPE 100 ACIER 280 = 00 Barre
48 49 80 UBN 180 ACIER  2.90 0.0 Barre
43 60 61 IPE 160 ACIER  2.00 0.0 Barre
50 &1 a3 iPE 100 ACIER  2.90 0.0 Barre

| Date : 26/01/05 Page : 6
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F=¥ ROBOTv15.5.3 © RoboBAT 1996-2002

Auteur : Fichier : DOUAI GRIL.rtd

Adresse Projet : DOUAI GRIL

Barre Nooud 1 | Noeud 2 Section Matériau Loneur GE;?;‘ Type de barre

51 83 (PE 100 ACEER 290 0.0 Barre{
52 36 IPE 100 ACIER 290 0.0 Barre
53 B4 IPE 100, ACIER 290 0.0 Barre
54 38 IPE 100 ACIER  2.00 0.0 Barre
55 50 IPE 100 ACIER 290 0.0 Barre
56 52 IPE 100 ACIER  2.90 0.0 Barre
57 22 IPE 100 ACIER 290 0.0 ~ Barmre
58 67 IPE 240, ACIER 584 0.0 ‘Barre
59 68 IPE 240 ACIER ~ 0.7€ 0.0 Barre
60 69 IPE 240 ACER 3. 0.0  Bare
61 71 IPE 240 ACIER 8.5 0.0 Barre
62 73 UPN 160 ACIER 451 0.0 Barre,
63 74 UPN 160 ACIER 220 00 ‘Barre
64 75 UPN 160 ACIER 532 0.0 _ Bamre
65 76 UPN 160 ACIER 400 00 * Bare
[ 77 UUPN 160 ACIER 568 0.0 Barre
67 75 UUPN 160 ACIER 374 0.0 Barre
68 80 UUPN 160 ACIER 374 0.0 Barre
69 82 - IPE100 ACIER 220 0.0 ‘Barre
70 83 " IPE 100 ACIER 220 0.0 " Barre
7 84 ~ IPE 100  ACIER 250 0.0  Barre
72 85 IPE 100 ACIER  2.65 0.0 _ Barre
73 87 ~ IPE 100 ACIER  2.34 0.0  Bare

14 88 IPE 100 ACIER 285 0.0 Barre

75 89 IPE 100 ACIER 135 0.0 Barre|
76 a0 IPE 100 ACIER 135 0.0 Barre
7 72 TCAR 60x3.2 ACER  2.00 0.0 SUSPENTE
78 9 TCAR 60x3.2 ACER  2.00 0.0 SUSPENTE
79 92 TCAR 60x3.2 ACIER 2.0 00 SUSPENTE
8D 93 _ TCAR60X32 ACIER 2.0 00 SUSPENTE
5 o Rl cien e s gl
82 96 IPE 240, ACIER  0.76 0.0 Baire
83 69 IPE 240 ACIER 324 0.0 Barre
84 o7 IPE 240 ACIER 845 . 00 ) Barre
85 99 UPN 160 ACIER 451 0.0 - Bame
86 98 100 IPE 240 ACER 220 0.0 ~ Bame
87 99 101 UPN 160 ACIER 532 0.0  Barre]
88 101 7w UPN 160 ACIER  4.00 0.0 Barre
8 | 100 102 UUPN 160. ACIER 568 00 Barre
90 103 101 UUPN 160 ACER 374 0.0 Barre
99 104 105 UUPN 160 ACIER 374 0.0 Barre
92 106 107 IPE 100 ACIER 220 0.0 Barre|
93 99 108 IPE 100. ACIER 220 0.0 Barre
94 108 109 IPE 100 ACIER 250 0.0 Baire
85 109 110 IPE 100 ACIER 265 0.0 Barre
96 11 112 IPE 100 ACIER 2,34 0.0 Barre
a7 112 113 IPE 100 ACIER 265 0.0 Barre
98 113 89 IPE 100 ACIER  1.35 0.0 Barre,
99 110 90 IPE 100 ACIER 135 0.0 Barre
100 49 98 TCAR 60x3.2 ACIER  2.00 0.0 ~ SUSPENTE
104 100 114 TCAR 60x3.2 ACIER  2.00 0.0 SUSPENTE
102 103 115 TCAR 60x3.2 ACIER _ 2.00 0.0 SUSPENTE

| Date: 26/01/05
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| ROBOT v 15.5.3 © RoboBAT 1996-2002

Auteur : Fichier : DOUAI GRIL.rid
Adresse : Projet : DOUAI GRIL
Barre Noeud 1 | Moeud 2 Section Matériau Longnu}eur G;;:;'g';a Type de barre
103 | 104 e TCAR 60x3.2 ACIER 200 00 'SUSPENTE
108 98 149 1PE 240 ACIER 1.30 0.0 Barre

Données - Sections

t::““;f la Liste des barres | AX (cm*2) | AY {cm*2) | AZ (cm*2) | IX {om*d) | IY (cm~4) | IZ {emAd)
UUPN 160 10A13 39A41 66AB8 80 47.788  27.108  23.888  26.850. 1850.000  332.000
| __UPN180 204862A85858788 23894 13554 119044 6829 024.546  85.083)
_TCARG0X3Z  77A80 100A103 7221 3209 3200 60410 38650  38.650
__ IPE2401A9 30A3858A61 81A8  39.116 53, 932 15057 11600 3891.630  283.634
- IPE 100.14A19 21A20 42A47 49 10,393 6460 4183 1100 171.012 15919

Données - Chargements

Cas Nom du cas Type de charge Liste Valeurs de la charge
1 PERM1 ) poids propre . 1A108  PZ Moins
1 PERM1 surfacique surobjet 104 PZ=-60(daN/mA2)
1 PERM1 . surfacique surobjet 105  PZ=60(daN/im*2)
1 PERMI force sur barre 4B FZ=-150(daN) X=1.00(m)
1 PERM1 force sur barre © 92 FZ=150(daN) X=1. 00{m)
1 PERM1 force sur bamre . 108 fFZ--SOO(daN) X=0.50 relatives
2 SURCHARGE surfacigue sur objet 104 PZ-—SO(daNIm"Z) '
2 SURCHARGE surfacique surobjet . 105 | Z=-50{daN/m"2)
2 SURCHARGE force sur barre 108 Z=-200(daN) X=0.50 relatives

| Date : 26/01/05 Page: 8
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WA roBOTV 15,53 © RoboBAT 1996-2002

Auteur 1 Fichier : DOUAI GRIL.rtd

Adresse ; Projet : DOUAI GRIL

Réactions - Valeurs

Repére glokal - Cas: 1A4

Noeud/Cas FX (daN) FY (daN) FZ (daN) MX (daNm) | BAY (daNm) | MZ (daNm)

1 23 0.0 276 T 0.0 0.00 0.00}
2 12 -0 110 0.0 -0.00 0.00
130 35 -0 386 - 0g 0.00 0.00
7 4@©) a9 0 533 0.0 0.00 000
7 1 | T o o 1484 000 0.00 0.00
2 2 0 0 690 -0.00, 0.00 0.00
T o o o s 005
2 4(@© 0 -G 3013 0.00 0.00
5 1 3 0 2178 -0.00 0.00
s 5 - A byl by
53[0 4 0 3377 000 0.00
5 4(C) 5 ) 4702 -0.00 0.00
I 0 o 2458 0.00 -0.00
& 2 -0 0 1458 -0.00 -0.00
¥ 3(0) -0 0 3916 0.00 "0.00
8 4(C) 0 o 5465 0.00 - -0.00
"1 i -0 1826 0.00 -0.00
i 2 0 0 918 0.0 0.00
1 3(C) 0 0 2744 -0.00 -0.00
" 4{C)| 0 -0 3811 000 -0.00)
131 0 0 1070 0.00 -0.00
13 2 o o 465 0.00 -0.00
18 3(C)] 0 o 1535 0.00 -0.00
13 41 0 0 2125 000 -0.00
ET T 1 0.0 170 0.00 0.00
39/ 2 3 0 61 0.0 -0.00
39/ 3¢ 4 0 231 0.00 - -0.00)
¥ 4c)) 5 0 318 0.00 -0.00
400 1 0 o 1812 0.00 -0.00
a2 o -0 834 0.00 -0.00
W 3@ o 0 2647 0.00 " 0.00
40 4(C) 0 0 3668 0.00 -0.00)
437 1 0 0 2326 -0.00 -0.00
43 2 0 0 1387: -0.00; -0.00
431 3(C) o 0 3712 -0.00' -0.00]
43/ 4(C) 0 o 5181 -0.00 -0.00
4451 0 o 1647 0.00 0.00
44 2 0 0.0 832 0.00 -0.00
4/ 30 0 0 2479 0.00 0.0
M 4(C) G o 3444, 0.00 -0.00
46/ 1 0 0 1707 -0.00, -0.00
461 2 0 0 694 0.00 -0.00]
46/ 3(Cy 0 0 2401 -0.00 -0.00
46/ 4(C) 0 0 3317 -0.00 -0.00)
66/ 1 25 o 763 0.00 0.00
66/ 2 -13 i) 333 0.00 0,00
86/ 3(C) -38 0 1098 0.00 0.00)
66/ 4(C) -53 0 1516 0.00 0.00
68/ 1 0 -0 1432 0.00 0.00

| Date:26/01/05
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=¥ ROBOT v 15.5.3 © RoboBAT 1996-2002
Auteur : Fichier : DOUAI GRIL.rid
Adresse : Projet : DOUAI GRIL
Noeud/Cas FX {daN) FY {daN) FZ {daN) MX (daNm} | MY (daNm) | MZ (daNm)
o8l 2 0 0.0 665 0.00 0.00 .. “0.00
68 3(C) 0 -0 2006 - -D.00, 0.00
P T e pS oot i ot
o4/ 1 -2 0 811 -0.00 0.00
I -3 -0 332 -0.00 - -0.00
%4l 3(C) -5 0 1143 000 0.00.
84 4(@€)| 1 0 1579 -0.00 0.00
96/ 1 o 0 1419 -0.00 0.00
86/ 2 -0 0.0 660 - -0.00 0.00
96/ 3 (C) 0 0 2079 ]
a6l 4(C) 0 -0 28
zas 1
mme totale : ; 21380 000 000 0.00
Somme réaction -0 0 21380 5678.99  -125319.20 -0.00
omme efforts 0.0 0.0 -21380 -567899  126319.20 0.0
Vérification -0 -0 0 boo 0.00 -0.00
Précision 4.66091e-013  3.43828e-028 ' ' -
Cas2 SURCHARGE
Somme totale N -0 10636 -0.00 000 0.00)
Somme réaction -0 -0 10636 1871.53 -50633.90 -0.09
Somme efforts 0.0 0.0 10636  -1871.53 60633.90 0.0
Veérification -0 0 0 000 0.00 -0.00
Précision 7.46104e-013  2.49150e-028 T
e e
Cas 3 (C)
omme totale -0 32016 -0.00 0.00 0.00
Somme réaction 0 32016 755051  -185953.00 -0.00
Somme efforts 0.0 32016 -7550.51 185953.09 0.0
érification -0 -0 0.00 0.00 -0.00
gty 5 528750008 oo oo -0.00
i
Cas 4 (C) CP+S POND
Somme totale | -0 0 44460 -0.00 000 0.00
Somme réaction 0 0 44460 10379.08°  -258038.93 -0.00
omme efforts 0.0 0.0 -44460 -10379.00,  258038.93 0.0
érification 0 0 0 0.00 000 -0.00
récision 1743266012 8.32151e-028 T

Date : 26/01/05
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A ROBOTV 1553

/A © RoboBAT 1996-2002
Auteur : Fichier : DOUAI GRIL.rtd
Adresse : Projet : DOUAI GRIL

Vue - Forces de réaction; Cas : 3 (CP+S)

Fz=2096 |

- >§
b
k)

{
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U rosoTv 1553 © RoboBAT 1996-2002
Auteur ; Fichier : DOUAI GRIL.rtd
Adresse : Projet : DOUAI GRIL

Vue - Forces de réaction; Cas : 3 (CP+S) 3 GRIL HAUT

Fz=231 | Fx=4 | Fz=2647 |
~—1 < e 1
Fz=2401
%\
N
Fz=3712 |
Fz=2479
Fz=3377
Fy=-0 | Fx=4 |
Fz=2744
Fz=3916 |
L
//
7
Fz=1535
Fz=386 | Fx=35 | Fz=2174 |
X
Sy
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md ROBOTv15.5.3
Auteur :

Adresse :

© RoboBAT 1896-2002
Fichier : DOUAI GRIL.rtd
Projet : DOUAI GRIL

Vue - Farces de réaction; Cas : 3 (CP+8) 4 GRIL BAS

Fz=1143 | Fx=-5 |
LY

LY

N 103; Bardage

—y

!
Fz=2079 |

Fz=2096 |

Ny

Fz=1096 | Fx=-38

|
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© RoboBAT 1996-2002
Fichier : DOUAI GRIL.rid
Projet : DOUAI GRIL

% ROBOT v 15.5.3
Auteur :
Adresse :
REPERAGE NOEUDS GRIL BAS
149
= 106 o4 99
“7 7
N 103;|Bardage 1
ALee A LOE \!1012,
03 109 11995 \Y101
D&
104 110 111 105
70 G0 BT 169 {[76
o a3 28 50
68
1= 4 zlsz |78
74 82
) 1
Z = 7 '3
i
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A8 ROBOTV 1553

Auteur :
Adresse :

© RoboBAT 1986-2002
Fichier : DOUAI GRIL.rid
Projet : DOUAI GRIL

-

REPERAGE DES NOEUDS GRIL HAUT

39 47 40 41
_4R 4 57 i o
~——F ge_ 1
P
p1ado
0 55 S8 G I 51
iy
\\:
A5
43 115
& 56 59 s 1 03 5053
1.2
116
1285 26 20 o 33 =10 241 0
93
E1
. >4 9 32 15 i1
e 2]
’/12
8 2.4 b = Stz sl 1 1°)
m/’
1 23 rara 17
i 4 > £
AR

Date : 26/01/05

Page : 15




P g

Y

BAT

w4 ROBOTv 15.5.3 © RoboBAT 1986-2002
Auteur : Fichier ; DOUAI GRIL.rtd
Adresse ; Projet | DOUAI GEIL
PERSPECTIVE
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